
UVOD U NUMERIQKU MATEMATIKU (smer L) - 3. 6. 2004.

1. Funkciju

f(x) =
∫ x

0

esin t cos tdt

na segmentu [0, 1] aproksimirati Lagran�ovim interpolacionim polinomom konstruisanim uz pomo�
tri ekvidistantna qvora. Za raqunaǌe odgovaraju�ih integrala koristiti trapeznu kvadraturnu
formulu sa 4 qvora. Koriste�i dobijeni polinom pribli�no izraqunati f(0, 2) i proceniti
grexku.

2. Izvesti formulu za numeriqko diferenciraǌe oblika

f ′(x0 +
h

4
) =

Af(x0) + Bf(x1)
h

,

i potom odrediti optimalan korak za numeriqko diferenciraǌe po dobijenoj formuli ako se zna
da se vrednosti funkcije f mogu raqunati sa taqnox�u ε.

3. ǋutnovom metodom, sa taqnox�u ε = 10−4, odrediti sva rexeǌa jednaqine xarctgx = 1.
4. Uzimaju�i za poqetni vektor v0(1, 1, 1), metodom proizvoǉnog vektora odrediti najve�u po mod-
ulu sopstvenu vrednost i ǌoj odgovaraju�i sopstveni vektor matrice

A =




3 5 7
9 11 13
15 17 19


 .
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